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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

SERIE ELEKTRO

MOTORES PASO A PASO

IMPORTANTE: con el motor apagado, la corriente del controlador se reduce automdticamente en un 50% para evitar el sobrecalentamiento.
En consecuencia, el par disponible con el motor parado también se reduce en un 50%.

CURVAS DE ESFUERZO DE TORSION / CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS MOTORES PASO A PASO ELECTRICOS

Motor PASO A PASO 37M1110000 DATOS TECNICOS MOTOR 37M1110000
Tipo de motor PASO A PASO
Esfuerzo de forsion del motor [Nm] Esfuerzo de torsién nominal Nm 0.8
09 Brida de acoplamiento NEMA 23
- Angulo de paso base 1.8°20.09°
K==l Corriente bipolar A 4
07 \\ i P ;_' e Resistencia Q0 0.41
06 N\ BT I IAATE Inductancia mH 1.6
05 \ T~ Par de refencién bipolar Nm 1.1
o \\ Tso . Inercia del rotor kgmm? 21
’ \ ~<. Aceleracién tedrica rad - 52 50000
L8 N Tt E.M.F trasero V/krpm 20
02 \; =~ Masa kg 0.65
ai \\ Grado de proteccién IP40
0
0 300 600 90 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
Revoluciones del motor [1/min]
—— 37M1110000 (24VDC)  ..... 37M1110000 (75VDC)
- — = 37M1110000 (48VDC)
Motor PASO A PASO 37M1120000 TECHNICAL DATA MOTOR 37M1120000
Tipo de motor PASO A PASO
e el M & s [ Esfuerzo de torsién nominal Nm 1.2
14 Brida de acoplamiento NEMA 23
Angulo de paso base 1.8°£0.09°
12 i Corriente bipolar A 4
" \ < ~~~~ ----- .. Resistencia Q 0.48
\ << AT - Inductancia mH 2.2
08 \ Sso . Par de retencién bipolar Nm 1.65
\ S Inercia del rotor kgmm? 36
oY ¥ BRSENE Aceleracién tedrica rad - 52 45800
y \\ oL . el aM.F trasero V/krpkm 3]1
~~a asa g
02 \ "~ Grado de proteccién IP40
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Revoluciones del motor [1/min]
—— 37M1120000 (24VDC) ... 37M1120000 (75VDC)
- = = 37M1120000 (48VDC)
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Motor PASO A PASO 37M1120001

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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Revoluciones del motor [1/min]

—— 37M1120001 (24vDC)  ..... 37M1120001 (75VDC)
- == 37M1120001 (48VDC)

Motor PASO A PASO 37M1230000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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0 500 1000 1500 2000 2500
Revoluciones del motor [1/min]

—— 37M1230000 (24VDC)  ..... 37M1230000 (75VDC)
- — = 37M1230000 (48VDC)

Motor PASO A PASO 37M1430000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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Revoluciones del motor [1/min]
— — = 37M1430000 (48YDC)  .m—m -37M1430000 (140VDC)

...... 37M1430000 (75VDC)

(2]
T}

DATOS TECNICOS MOTOR 37M1120001 o

Tipo de motor PASO A PASO o

Esfuerzo de torsion nominal Nm 1.2 Q
<

Brida de acoplamiento NEMA 23 )

Angulo de paso base 1.8°£0.09° G

Corriente bipolar A 5.6 <

Resistencia Q 0.3

Inductancia mH 0.85

Par de retencién bipolar Nm 1.65 o)

Inercia del rotor kgmm? 36 E

Aceleracion tedrica rad - 52 45800 [T

E.M.F trasero V/krpm 23 Yy

Masa kg 1 &

Grado de proteccién IP43 "”
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DATOS TECNICOS MOTOR 37M1230000 g

Tipo de motor PASO A PASO I

Esfuerzo de torsién nominal Nm 2.2 @

Brida de acoplamiento mm 60 8

Angulo de paso base 1.8°£0.09° &

Corriente bipolar A 4 2

Resistencia Q 0.65 o

Inductancia mH 2.4 (g

Par de refencién bipolar Nm 3 o)

Inercia del rotor kgmm? 84 o)

Aceleracion fedrica rad - 52 35700 =

E.M.F trasero V/krpm 75

Masa kg 1.4

Grado de proteccién IP40

DATOS TECNICOS MOTOR 37M1430000

Tipo de motor PASO A PASO

Esfuerzo de torsién nominal Nm 2.4

Brida de acoplamiento NEMA 34

Angulo de paso base 1.8°£0.09°

Corriente bipolar A 6

Resistencia Q 0.3

Inductancia mH 1.65

Par de refencién bipolar Nm 3

Inercia del rotor kgmm? 145

Aceleracién tedrica rad - 52 20600

E.M.F trasero V/krpm 50

Masa kg 1.5

Grado de proteccién IP43
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Motor PASO A PASO 37M1440000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
4.5

40 -,

3.5 PRI e FT

30 AN R .~

25 A

0"

20 s 1. N
15 \ . ~.
10 M . '~

05 M

0
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Revoluciones del motor [1/min]

- = = 37M1440000 (48VDC)
...... 37M1440000 (75VDC)

----- - 37M1440000 (140VDC)

Motor PASO A PASO 37M1450000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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Revoluciones del motor [1/min]

- = = 37M1450000 (48VDC)
..... 37M1450000 (75VDC)

..... - 37M1450000 (140VDC)

Motor PASO A PASO 37M1470000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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Revoluciones del motor [1/min]

—— 37M1470000 (24VDC)
- = = 37M1470000 (48VDC)

..... 37M1470000 (75VDC)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal
Brida de acoplamiento
Angulo de paso base
Corriente bipolar
Resistencia

Inductancia

Par de refencién bipolar
Inercia del rotor
Aceleracién fedrica
E.M.F trasero

Masa

Grado de proteccién

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal
Brida de acoplamiento
Angulo de paso base
Corriente bipolar
Resistencia

Inductancia

Par de refencién bipolar
Inercia de motor
Aceleracion tedrica
E.M.F. trasero

Masa

Certificaciones
Tensiones de aislamiento
Grado de proteccién

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal

Brida de acoplamiento

Angulo de paso base

Corriente bipolar

Resistencia

Inductancia

Par de refencién bipolar

Inercia rotor

Masa

Grado de proteccién

Cable de potencia para motores con freno,
3 metros

Cable de potencia para motores con freno,
5 metros

Nm

mH

kgmm?
rad - 52
V/krpm

Nm

mH

Nm
kgmm?
rad - 52
V/krpm
kg

Nm

mH
Nm
kgmm?

kg

MOTOR 37M1440000
PASO A PASO
4.2
NEMA 34
1.8°40.09°
6
0.35
27
5.6
290
19300
93
25
IP43

MOTOR 37M1450000
PASO A PASO
6.7
NEMA 34
1.8°£0.09°
6
0.46
38
9.2
450
20500
161
4
UL, CSA, CE, RoHS
250VAC (350VDC)
P43 - F

MOTOR 37M1470000
PASO A PASO
9.3
NEMA 34
1.8°
10
0.24
1.6
13.6
392
4.2
IP40
37C1330000

37€1350000
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Motor PASO A PASO 37M1890000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
18

16 \R‘\-

-~
<
14 \ N

0 500 1000 1500 2000
Revoluciones del motor [1/min]

- = = 37M1890000 (230VAC)
—— 37M1890000 (115VAC)

2500

3000

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal

Brida de acoplamiento
Angulo de paso base
Corriente bipolar
Resistencia
Inductancia

Par de refencién bipolar
Inercia del rotor
Aceleracién tedrica
E.M.F trasero

Masa

Grado de proteccién

kgmm?
rad - 52
V/krpm

PASO A PASO
17.5
NEMA 42
1.8°40.09°
6
0.63
8
24.6
2200
11100
410
10
P43

MOTORES PASO A PASO CON FRENO

MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

Motor PASO A PASO con FRENO 37M5120000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
14

N i
0.2 \ SN~a
0
0 500 1000 1500 2000 2500
Revoluciones del motor [1/min]
—— 37M5120000 (24VDC) ..., 37M5120000 (75VDC)

- = = 37M5120000 (48VDC)

3000

Tipo de motor

Par nominal

Brida de acoplamiento
Angulo de paso base
Corriente bipolar
Resistencia
Inductancia

Par de retencién bipolar
Inercia motor
Aceleracién tedrica
E.M.F. trasero

Masa

Grado de proteccién
FRENO

Par de rotura

Duty cicle

Voltage alim

Consumo eléctrico
Velocidad de conexién

Nm

Q

mH

Nm
kgmm?
rad - 52
V/krpm

Nm
VDC

ms

PASO A PASO con FRENO
1.2
NEMA 23
1.8°40.09°
4
0.48
22
1.65

ACTUADORES
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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

MOTORES PASO A PASO CON FRENO + ENCODER
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CURVA DE TORSIONES (PAR)/CARACTERISTICAS TECNICAS MOTORES PASO-PASO CON FRENO + ENCODER

Motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER 37M3220000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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Revoluciones del motor [1/min]

— 37M3220000 (24VDC)
= = = 37M3220000 (48VDC)
..... 37M3220000 (75VDC)

Motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER 37M3230000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600
Revoluciones del motor [1/min]

— 37M3230000 (24VDC)
- = = 37M3230000 (48VDC)
..... 37M3230000 (75VDC)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Angulo de paso base

Corriente bipolar A
Resistencia Q
Inductancia mH
Par de retencién bipolar Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg

Grado de proteccién

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

ENCODER

Nomero de salidas

Resolucién posiciones por rev.
Suministro de voltaje VDC
FRENO

Suministro de voltaje VDC
Par de frenado Nm
Consumo de potencia W
Tiempo de conexién ms
Tiempo de retraso ms
Tiempo de desconexién ms
DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Angulo de paso base

Corriente bipolar A
Resistencia Q
Inductancia mH
Par de refencién bipolar Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg

Grado de proteccién

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 3 mefros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 5 mefros

ENCODER

Nomero de salidas

Resolucién posiciones por rey.
Suministro de voltaje VDC
FRENO

Suministro de voltaje VDC
Par de frenado Nm
Consumo de potencia w
Tiempo de conexién ms
Tiempo de retraso ms

Tiempo de desconexién ms

MOTOR 37M3220000
PASO A PASO con FRENO + ENCODER
1.2
60
1.8°
5
0.38
1.4
1.7
44
1.28
IP65
37€1230000

37€1330000
37€1250000

37C€1350000

3A/B/R
1024
18-30

24 +6% / -10%
2
11
6
2
25

MOTOR 37M3230000
PASO A PASO con FRENO + ENCODER
285
60
1.8°
S
0.6
2.8
45
92
1.8
IP65
37€1230000

37€1330000
37€1250000

37C1350000

3A/B/R
1024
18-30

24 +6% [ -10%
2
11
6
2
25
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Motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER 37M3430000 DATOS TECNICOS MOTOR 37M3430000 g
Tipo de motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER g
Esfuerzo de torsion del motor [Nm] Esfuerzo de torsién nominal Nm 2.9 <
30 Brida de acoplamiento (cuadrada) NEMA 34 D
el Angulo de paso base 1.8° G
25 N TS T . Corriente bipolar A 6 <
\ * R e . Resistencia Q 0.4
20 N AN e Inductancia mH 3.2
\ N el Par de refencién bipolar Nm 4
15 \\ A << e Inercia del rotor kgmm? 131
\ ~‘~,~ e Masa kg 25
e N Te~eoT Grado de proteccién IP65
S~ Tk Cable del encoder para motores PASO A PASO 37€1230000
b ——— con freno, 3 metros
0 T Cable de alimentacién para motores PASO A PASO 37C1330000
con freno, 3 metros
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 Cable del encoder para mofores PASO A PASO 37€1250000

Revoluciones del motor [1/min] con freno, 5 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO 37€1350000

37M3430000 (24VDC) con freno 5 metros

MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

- = = 37M3430000 (48VDC) ENCODER
----- 37M3430000 (75VDC) Nomero de salidas 3A/B/R
Resolucién posiciones por rev. 1024
Suministro de voltaje VDC 18-30
FRENO
Suministro de voltaje VDC 24 +6% / -10%
Par de frenado Nm 9
Consumo de potencia w 18
Tiempo de conexién ms 7
Tiempo de retraso ms 2
Tiempo de desconexién ms 40
Motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER 37M3450000 DATOS TECNICOS MOTOR 37M3450000
Tipo de motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER
i il rem el e Esfuerzo de torsién nominal Nm 6.3
5 Brida de acoplamiento (cuadrada) NEMA 34
60 Wil Angulo de paso base 1.8°
55 N N Corriente bipolar A 10
50 \\ N ‘. - Resistencia [0] 0.2
45 \ AN i P Inductancia mH 1.4
40 \ D L Par de refencién bipolar Nm 95
35 N . .
0 \ S A Inercia del rotor kgmm? 261
5 \ N Tl Masa kg 37
20 N, TSI - ) Grado de proteccién P65
15 \\‘\ Y P Cable del encoder para motores PASO A PASO 37C1230000
1.0 — con freno, 3 mefros
05 Cable de alimentacién para motores PASO A PASO 37C1330000
0 con freno, 3 metros
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 Cable del encoder para motores PASO A PASO 37C1250000
Revoluciones del motor [1/min] con freno, 5 metros
Cable de dlimentacién para motores PASO A PASO 37C1350000

—— G2 con freno, 5 mefros

- = = 37M3450000 (48VDC) ENCODER

..... 37M3450000 (75VDC) Nomero de salidas 3A/B/R
Resolucién posiciones por rev. 1024
Suministro de voltaje VDC 18-30
FRENO
Suministro de voltaje VDC 24 +6% /[ -10%
Par de frenado Nm 9
Consumo de potencia w 18
Tiempo de conexién ms 7
Tiempo de retraso ms 2

Tiempo de desconexion ms 40
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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO
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Motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER 37M3460000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
60
55
50 .
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0 100 200 300 400 500 600 700 800 500 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600
Revoluciones del motor [1/min]

—— 37M3460000 (24VDC)
- - - 37M3460000 (48YDC)
----- 37M3460000 (75VDC)

Motor PASO A PASO con FRENO + ENCODER 37M3470000

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
100
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Revoluciones del motor [1/min]
—— 37M3470000 (24VDC)
— = = 37M3470000 (48VDC)
..... 37M3470000 (75VDC)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada)

Angulo de paso base

Corriente bipolar A
Resistencia Q
Inductancia mH
Par de retencién bipolar Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg

Grado de proteccién

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

ENCODER

Nomero de salidas

Resolucién posiciones por rey.
Suministro de voltaje VDC
FRENO

Suministro de voltaje VDC
Par de frenado Nm
Consumo de potencia W
Tiempo de conexién ms
Tiempo de retraso ms
Tiempo de desconexién ms
DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada)

Angulo de paso base

Corriente bipolar A
Resistencia Q
Inductancia mH
Par de refencién bipolar Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg

Grado de proteccién

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 3 metros

Cable del encoder para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

Cable de alimentacién para motores PASO A PASO
con freno, 5 metros

ENCODER

Nomero de salidas

Resolucién posiciones por rev.
Suministro de voltaje VDC
FRENO

Suministro de voltaje VDC
Par de frenado Nm
Consumo de potencia AW
Tiempo de conexién ms
Tiempo de retraso ms

Tiempo de desconexién ms

MOTOR 37M3460000
PASO A PASO con FRENO + ENCODER
5.5
NEMA 34
1.8°
6
0.6
43
7.8
261
37
IP65
37€1230000

37C1330000
37€1250000

37€1350000

3A/B/R
1024
18-30

24 +6% / -10%
9
18
7
2
40

MOTOR 37M3470000
PASO A PASO con FRENO + ENCODER
9.3
NEMA 34
1.8°
10
0.24
1.6
13.6
392
4.2
IP65
37C1230000

37C1330000
37€1250000

37C1350000

3A/B/R
1024
18-30

24 +6% / -10%
9
18
7
2
40
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CURVAS DE SOBRECARGA PARA MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (SANYO DENKI)

El par utilizado puede exceder el par nominal dentro de los limites de

tiempo que se muestran en el diagrama. Nunca exceda el par méximo.

Tiempo [s]

10000

1000

1
1
‘w%

0 05 1 15 2 25 3 35 4
Par / ratio de par nominal

CURVAS DE PAR / CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (SANYO DENKI)

45

Los siguientes diagramas muestran el par de torsién entregado por el motor al cambiar la velocidad (rpm). Cada diagrama muestra dos curvas

separadas:

* Curva de PAR NOMINAL: el par nominal entregado por el motor con un ciclo de trabajo del 100%
e Curva de PAR MAXIMO: el par entregado por el motor con un ciclo de trabajo inferior al 100%

Motor BRUSHLESS cédigo 37M2200000 + controlador de cédigo 37D2400008 (200W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

25
20 bl
~
~ ~ J -
N
15 S~o
10
05 —
\\‘
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Revoluciones del motor [1/min]

Par nominal 37M2200000 + 37D2400008 (200W)
= = = Par maximo 37M2200000 + 37D2400008 (200W)

7000

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador posiciones por rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexién:
Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 mefros

Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 mefros

MOTOR 37M2200000
BRUSHLESS
0.64
60
200
3000
6000
0.686
22
21.9
0.84
131072 (17 bit)
IP65
37D2400008

37€2130005
37€2230005
37C€2130004
37€2230004

37€2150005
37€2250005
37C€2150004
37C€2250006

37€2100004
37€2200004

MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

ACTUADORES
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Motor BRUSHLESS cédigo 37M2220000 + controlador de cédigo 37D2400008 (400W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

50
45 [~ T

40 AN

35 Ts

3.0 N

25 S

20 b
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1.0

05 I—

0

2000 3000 4000 5000 6000
Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M2220000 + 37D2400008 (400W)
= = = Par mdximo 37M2220000 + 37D2400008 (400W)

7000

Motor BRUSHLESS cédigo 37M2330000 + controlador de cédigo 37D2400008 (750W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
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Revoluciones del motor [1/min]
—— Par nominal 37M2330000 + 37D2400008 (750W)
= = = Par mdximo 37M2330000 + 37D2400008 (750W)

7000

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pu|sos/ rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexion:
Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 metros

Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 metros

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexién:
Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 mefros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 mefros

Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 mefros

MOTOR 37M2220000
BRUSHLESS
1.27
60
400
3000
6000
1.37
48
412
1.3
131072 (17 bit)
IP65
37D2400008

37€2130005
37€2230005
37C2130004
37C€2230004

37€2150005
37€2250005
37C€2150004
37C2250006

37C€2100004
37C2200004

MOTORE 37M2330000
BRUSHLESS
2.39
80
750
3000
6000
2.55
7.1
182
2.6
131072 (17 bit)
P65
37D2400008

37€2130005
37€2230005
37C€2130004
37C€2230004

37€2150005
37€2250005
37€2150004
37€2250006

37€2100004
37€2200004
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Motor BRUSHLESS cédigo 37M2540000 + controlador de cédigo 37D2400008 (1000W) _ :
Tipo de motor BRUSHLESS g
BReroaorsiontaelmotoa Nl Esfuerzo de torsién nominal Nm 3.18 <
120 Brida de acoplamiento (cuadrada) mm 86 =
""""" TS Potencia nominal w 1000 G
~

100 AN Velocidad nominal rpm 3000 <

S Velocidad méxima rpm 3000

8.0 AN Par de forsion Nm 3.92
N Par méximo Nm 11.6 (o)
6.0 S Inercia del rotor kgmm? 238.3 é

~

S Masa kg 3.5 [
40 So Codificador pulsos/rev. 131072 (17 bit) 0
Grado de proteccién IP65 &2
20 Cédigo del controlador 37D2400008 v
Cable de conexién: 8
0 Motor-Controlador brushless, 3 metros 37C2130005 O
0 L0 . 200 S R Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 mefros 37€2230005 =
Revoluciones del motor [1/min] Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 mefros 37C2130004 §
—— Par nominal 37M2540000 + 37D2400008 (1000W) Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 mefros 37C2230004 g
- — = Par méximo 37M2540000 + 37D2400008 (1000W) Motor-Controlador brushless, 5 mefros 37C2150005 X
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 mefros 37C€2250005 %
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros 37C2150004 O
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 mefros 37C2250006 g
<
oo
Motor-Controlador brushless, cables dingmico, 10 metros 37C2100004 8
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 mefros 37C€2200004 O
=
@)
R}
o
i
[a%4
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Q
=
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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

www.rodavi

Servicio de Att. al

CURVAS DE SOBRECARGA PARA MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (DELTA)

El par utilizado puede exceder el par nominal dentro de los limites de
tiempo que se muestran en el diagrama. Nunca exceda el par méximo.

Tiempo [s]

10000

100

0 05 1 15 2 25 3

35 4

Par / ratio de par nominal

CURVAS DE PAR / CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (DELTA)

Los siguientes diagramas muestran el par de torsién entregado por el motor al cambiar la velocidad (rpm). Cada diagrama muestra dos curvas

separadas:

e Curva de PAR NOMINAL: el par nominal entregado por el motor con un ciclo de trabajo del 100%
e Curva de PAR MAXIMO: el par entregado por el motor con un ciclo de trabajo inferior al 100%

Motor BRUSHLESS cédigo 37M2200001 + controlador de cédigo 37D2200001 (200W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

245
2.0
el e e P i e N
N
1.5 > ~
N
N
h N
1.0 <
N
N
q
0.5
\
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Revoluciones del motor [1/min]

Par nominal 37M2200001 + 37D2200001 (200W)
= = = Par méximo 37M2200001 + 3702200001 (200W)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexién:
Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros

MOTOR 37M2200001
BRUSHLESS
0.64
60
200
3000
5000
0.64
1.92
17.7
1.2
131072 (17 bit)
1P40
37D2200001

37€2130001
37€2230001

37€2150001
37€2250001
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Motor BRUSHLESS cédigo 37M2220001 + controlador de cédigo 37D2300000 (400W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
45

40

-

35 AN

30 Mo

2.5 Al

20 ~

15 AN
10 I—

0.5

0

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M2220001 + 37D2300000 (400W)
= = = Par méximo 37M2220001 + 37D2300000 (400W)

Motor BRUSHLESS cédigo 37M2770000 + controlador de cédigo 37D2600001 (3000W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

320
280 beemedoccbooalec e e d e d
N
~
240 N
N
200 AN
A
A Y
160 N
A Y
120 S
A Y
8.0 —
—
40
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M2770000 + 37D2600001 (3000W)
= = = Par méximo 37M2770000 + 37D2600001 (3000W)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadradal) mm
Potencia nominal AW
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexién:
Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros
Motor-Controlador brushless, cable dinémico 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cable dindmico 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros
Motor-Controlador brushless, cable dindmico 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cable dindmico 5 meros

Motor-Controlador brushless, cable dinémico 10 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cable dindmico 10 metros

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadradal) mm
Potencia nominal AW
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexién:
Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros

MOTOR 37M2220001
BRUSHLESS
1.27
60
400
3000
5000
1.27
3.82
277
1.6
131072 (17 bit)
P40
37D2300000

ACTUADORES

37€2130001
37€2230001
37€2130002
37€2230002

37€2150001
37€2250001
37€2150002
37€2250002

37€2100003
37C€2200003

MOTOR 37M2770000
BRUSHLESS
9.55
130
3000
3000
4500
9.55
28.65
1270
7.8
1048576 (20 bif)
P65
3702600001

MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

37€3130001
37€3230001

37€3150001
37C€3250001
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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

MOTORES BRUSHLESS CON FRENO

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al

CURVAS DE SOBRECARGA PARA MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (SANYO DENKI)

El par utilizado puede exceder el par nominal dentro de los limites de
tiempo que se muestran en el diagrama. Nunca exceda el par méximo.

Tiempo [s]

10000

1000

1
1
‘w%

0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Par / ratio de par nominal

CURVAS DE PAR / CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (SANYO DENKI)

Motor BRUSHLESS con FRENO cédigo 37M4200000 +
controlador de cédigo 37D2400008 (200W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

25
20 RIS
~~_]
~ ~ <
15 ~s
10
08 ‘\
—~—
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M4200000 + 37D2400008 (200W)
= = = Par méximo 37M4200000 + 3702400008 (200W)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de forsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nomincl W
Velocidad nominal pm
Velocidad méxima rpm
Par de forsién Nm
Par méximo Nm
Inercia del rofor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.
Grado de profeccién

Cédigo del controlador

Cable de conexion:

Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 mefros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 mefros
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 mefros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 mefros
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 5 metros

Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 mefros
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 10 metros

FRENO

Voliaie de alimentacion VDC

Par de forsion estdtico de frenado Nm

MOTOR 37M4200000
BRUSHLESS con FRENO
0.64
60
200
3000
6000
0.686
22
27.9
1.23
131072 (17 bit)
P65
37D2400008

37C€2130005
37C€2230005
37C€2130004
37C€2230004
37€2330000

37C€2150005
37€2250005
37C€2150004
37C€2250006
37€2350000

37C€2100004
37C€2200004
37€2310000

24 £10%
1.37 min
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(2]
Motor BRUSHLESS con FRENO cédigo 37M4220000 + DATOS TECNICOS MOTOR 37M4220000 E
controlador de cédigo 37D2400008 (400W) Tipo de mofor BRUSHLESS con FRENO g
e & et Gt [T Esfuerzo de torsién nominal Nm 1.27 <
50 Brida de acoplamiento (cuadrada) mm 60 =
45 [~—==q----- -=~a. Potencia nominal W 400 B
0 Tso Velocidad nominal rpm 3000 <
’ < 1 Velocidad méxima rpm 6000
88 < < Par de forsion Nm 1.37
30 B Par méximo Nm 4.8 @)
25 S~ < Inercia del rotor kgmm? 47.2 E
20 b Masa kg 1.69 i
15 Codificador pulsos/rev 131072 (17 bit) E
00 Grado de profeccién IP65 ez
s — Cédigo del cont.rf)lqdor 37D2400008 v
Cable de conexién: wv
g Motor-Controkador brushles, 3 mefros 372130005 S
Y e 20T £ 4 e e oo Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros 37€2230005 &
Revoluciones del motor [1/min] Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 metros 37C2130004 N
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 mefros 37€2230004 o
—— Par nominal 37M4220000 + 37D2400008 {400W) Brushless con freno-motor, cable dinamico, 3 metros 37C€2330000 8
= = = Par mdximo 37M4220000 + 37D2400008 (400W) g
Motor-Controlador brushless, 5 metros 37C2150005 %
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 mefros 37C2250005 O
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 metros 37C2150004 o
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 metros 37C€2250006 X
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 5 metros 37€2350000 8
)
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 metros 37€2100004 &
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 mefros 37€2200004 -
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 10 metros 37C2310000 T
FRENO e
Voltaie de climentacion \VDC 24 +10% o)
Par de torsién estdtico de frenado Nm 1.37 min g
Motor BRUSHLESS con FRENO cécligo 37M4330000 + DATOS TECNlCOS MOTOR 37M4330000
controlador de cédigo 37D2400008 (750W) Tipo de motor BRUSHLESS con FRENO
i et el misTter T Esfuerzo de torsion nominal Nm 2.39
80 Brida de acoplamiento (cuadrada) mm 80
Potencia nominal % 750
I e IR << Velocidad nominal rpm 3000
60 S Velocidod méxima rpm 6000
5o She . Par de torsion Nm 2.55
! S Par méximo Nm 8.5
40 AR Inercia del rotor kgmm? 207
a0 N Masa kg 2.19
S~ Codificador pulsos/rev 131072 (17 bit)
28 — Grado de profeccién IP65
10 \\| Cédigo del controlador 37D2400008
Cable de conexién:
9 Motor-Controlador brushless, 3 metros 37€2130005
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 mefros 37€2230005
Revoluciones del motor [1/min] Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 mefros 37C2130004
—— Par nominal 37M4330000 + 37D2400008 (750W) Motor-Controlador-Encoder brushl?ss, c.obles dindmico, 3 metros 37€2230004
) Brushless con freno-motor, cable dinamico, 3 mefros 37€2330000
= = = Par méximo 37M4330000 + 37D2400008 (750W)
Motor-Controlador brushless, 5 metros 37C2150005
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros 37€2250005
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros 37C2150004
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 metros 37€2250006
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 5 mefros 37€2350000
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 metros 37C2100004
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 metros 37€2200004
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 10 metros 37€2310000
FRENO
Voltae de limentacion VDC 24 £10%
Par de forsién estdtico de frenado Nm 2.55 min
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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

Motor BRUSHLESS con FRENO cédigo 37M4540000 +
controlador de cédigo 37D2400008 (1000W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
120

10.0 s

8.0 So

6.0 b

40 S

20

0 1000 2000 3000
Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M4540000 + 37D2400008 (1000W)
— = = Par méximo 37M4540000 + 37D2400008 (1000W)

4000

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev
Grado de profeccion

Cédigo del controlador

Cable de conexion:

Motor-Controlador brushless, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 mefros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 3 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 metros
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 3 mefros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 mefros
Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 5 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 metros
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 5 mefros

Motor-Controlador brushless, cables dindmico, 10 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 10 mefros
Brushless con freno-motor, cable dinamico, 10 metros

FRENO
Voltaje de climentacion VDC
Par de torsién estdtico de frenado Nm

BRUSHLESS con FRENO
3.18
86
1000
3000
3000
3.92
1.6
272.6
4.34
131072 (17 bit)
P65
37D2400008

37€2130005
37€2230005
37C2130004
37C€2230004
37€2330000

37€2150005
37C€2250005
37C2150004
37C€2250006
37€2350000

37C€2100004
37C€2200004
37€2310000

24 £10%
3.92 min
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CURVAS DE SOBRECARGA PARA MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS (DELTA)

El par utilizado puede exceder el par nominal dentro de los limites de

tiempo que se muestran en el diagrama. Nunca exceda el par méximo.

CURVAS DE PAR / CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS MOTORES ELECTRICOS BRUSHLESS CON FRENO (DELTA)

Los siguientes diagramas muestran el par de torsién entregado por el motor al cambiar la velocidad (rpm). Cada diagrama muestra dos curvas

separadas:

¢ Curva de PAR NOMINAL: el par nominal entregado por el motor con un ciclo de trabajo del 100%
e Curva de PAR MAXIMO: el par entregado por el motor con un ciclo de trabaio inferior ol 100%

Motor BRUSHLESS con FRENO cédigo 37M4200001 +
controlador de cédigo 37D2200001 (200W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

25
20
el e e e e Rl
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q
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0

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M4200001 + 37D2200001 (200W)
= = = Par méximo 37M4200001 + 37D2200001 (200W)

(7]

Tiempo [s] E
10000 o
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0 05 1 15 2 25 3 35 4 45
Par / ratio de par nominal

MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

DATOS TECNICOS MOTOR 37M4200001
Tipo de motor BRUSHLESS con FRENO
Esfuerzo de torsion nominal Nm 0.64
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm 60
Potencia nominal \ 200
Velocidad nominal rpm 3000
Velocidad méxima rpm 5000
Par de torsion Nm 0.64
Par méximo Nm 1.92
Inercia del rofor kgmm? 19.2
Masa kg 15
Codificador pulsos/rev. 131072 (17 bit)
Grado de profeccién IP40
Cédigo del controlador 37D2200001
Cable de conexién:
Brushless con motor-controlador con freno, 3 metros 37€2730000
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 metros 37€2230001
Brushless con motor-controlador con freno, 5 metros 37C€2750000
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 metros 37€2250001
FRENO
Voltaje de climentacion VDC 24 £10%
Par de torsién estdtico de frenado Nm 1.3
Absorcion W 6.5
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MOTORES ELECTRICOS PARA CILINDROS ELECTRICOS - SERIE ELEKTRO

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al

Motor BRUSHLESS con FRENO cédigo 37M4220001 +
controlador de cédigo 37D2300000 (400W)

Esfuerzo de torsion del motor [Nm]

45
4.0
(YT IR IR A A I R AN
N ~
30 Mo
s ~
25 s
~
20 AN
N
~
15 AN
> B
10 I—
—
05
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
Revoluciones del motor [1/min]
—— Par nominal 37M4220001 + 37D2300000 (400W)
= = = Par méximo 37M4220001 + 37D2300000 (400W)
Motor BRUSHLESS con FRENO cédigo 37M4770000 +
controlador de cédigo 37D2600001 (3000W)
Esfuerzo de torsion del motor [Nm]
32.0
280 bommdmmcbcmmle e e e d o m
N
N
240 A
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160 N
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40
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0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Revoluciones del motor [1/min]

—— Par nominal 37M4770000 + 37D2600001 (3000W)
= = = Par méximo 37M4770000 + 37D2600001 (3000W)

DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsion nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominl rpm
Velocidad méxima rpm
Par de forsion Nm
Par maximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.
Grado de profeccion

Cédigo del controlador

Cable de conexién:

Brushless con motor-controlador con freno, 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 3 mefros
Motor-Controlador brushless con freno, cable dindmico 3 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cable dindmico 3 metros

Brushless con motor-controlador con freno, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cables dindmico, 5 metros
Motor-Controlador brushless con freno, cable dinémico 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cable dindmico 5 metros

Motor-Controlador brushless con freno, cable dinémico 10 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, cable dinamico 10 metros

FRENO

Voltaje de climentacion VDC
Par de torsion estdtico de frenado Nm
Absorcion W
DATOS TECNICOS

Tipo de motor

Esfuerzo de torsién nominal Nm
Brida de acoplamiento (cuadrada) mm
Potencia nominal W
Velocidad nominal rpm
Velocidad méxima rpm
Par de torsion Nm
Par méximo Nm
Inercia del rotor kgmm?
Masa kg
Codificador pulsos/rev.

Grado de proteccién

Cédigo del controlador

Cable de conexién:
Motor-Controlador brushless, 3 mefros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 3 metros

Motor-Controlador brushless, 5 metros
Motor-Controlador-Encoder brushless, 5 metros
FRENO
Voltaje de alimentacién VDC
Par de forsién estético de frenado Nm

MOTOR 37M4220001
BRUSHLESS con FRENO
1.27
60
400
3000
5000
1.27
3.82
30
2
131072 (17 bit)
P40
37D2300000

37€2730000
37€2230001
37€2730001
37€2230002

37C2750000
37€2250001
37€2750001
37€2250002

37€2700001
37€2200003

24 +10%
1.3
6.5

MOTOR 37M4770000
BRUSHLESS con FRENO
9.55
130
3000
3000
4500
9.55
28.65
1400
9.2
1048576 (20 bit)
IP65
37D2600001

37€3230001
37C3730000

37€3250001
37C€3750000

24 £10%
10
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W W4 8
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Tipo de motor | Cédigo del motor | Par motor |  Brida de od oD H L L1 12 L3 L4 RT | W | WI | W3 | W4 ]
[Nm] acoplamiento |0/-0.013 | £0.025 min | #0.8 | 0.5 |20.25 | £0.25 |+0.5/0| #0.5 | £0.13 | max | 0.5 E
PASO A PASO 37M1110000 0.8 NEMA 23 6.35 38.1 7 305 | 53.8 | 20.6 5 1.5 | 45 56 | 47.14| 26 39 w
37M1120000 1.2 NEMA 23 6.35 38.1 7 305 | 758 | 20.6 5 1.5 | 45 56 |47.14| 26 39 8
37M1120001 1.2 NEMA 23 6.35 38.1 10 | 305 | 75.8 | 20.6 9 1.5 | 45 56 | 47.14| 39 39 %
S
e n e DIAGRAMA DE CABLEADO :‘E
o=
= ] ORANGE 8
9
o2
—
]
m
)
L
[a4
5
=

W
W1
~ —

|

|

|

|

|

|
oD

S

w TN\

w | W4

Tipo de motor | Cédigo del motor | Par motor |  Brida de od oD H L L 12 [ 13 | 4 | RT | W | WI | W3 | W4
[Nm] acoplamiento [0/-0.018| +0.025 min +0.5 | £0.50 | +0.25 |+0.5/0| 0.5 | +0.2 0.5

PASO A PASO 37M1430000 24 NEMA 34 9.525 | 73.02 10 | 305 | 62 30 | 48 | 1.5 | 54 | 825 | 696 | 37 | 858
37M1440000 4.2 NEMA 34 12 7302 | 10 | 305 [ 922 | 30 | 48 | 1.5 | 54 | 825 | 696 | 37 | 858
37M1890000 17.5 NEMA 42 16 5552 | 10 | 305 | 221 | 35 | 86 | 1.5 | 69 |106.4| 889 | 37 |106.4

VE - - DIAGRAMA DE CABLEADO
13 1 GREY

= T A1 30

1 i WHITE
e R == o 1
I T B B

NS

od

w BLUE
BROWN

oD

Tipo de motor Codigo del motor | Par motor |  Brida de od oD H L L1 12 L3 L4 RT W | WI | W3
[Nm] acoplamiento [0/-0.018| +0.025 | max | min +] 0.5 | 20.50 | £0.25 | +0.2 | #0.5 | #0.25 | max

PASO A PASO 37M1230000 22 60 8 36 10 | 300 | 86 | 20.6 7 1.5 | 45 60 50 32
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W3 L1 L2 DIAGRAMA DE CABLEADO
L3 r
L4 9 Ae—d ORANGE
AEQ Q
BLUE
8 8
= 3 4 S
2z —— ]
T B B
N
A\
Tipo de motor Codigo del motor | Par motor |  Brida de od oD H L | 2 | 13 | 14| L5 | R [ W | W | W
[Nm] | acoplamiento |0/-0.018| #0.025 | max | min | #1 | #0.5 | +0.50 | +0.25 +0.2 | 0.5 |+0.25 | max
PASO A PASO 37M1450000 6.7 NEMA 34 14 73.02 | 12 | 305 | 127 | 30 8 1.5 | 50 | 56 | 855 | 69.6 | 27
DIAGRAMA DE CABLEADO
1 = acceso para el cable de alimentacién y freno 1 siack
2 = acceso para el cable del encoder 1 ) A
W L3
A 2
4 GREY
P [T,
| 5B
N R 3 49%
2z - " s S 1 B
|
| o
st
Tipo de motor Codigo del motor | Par motor |  Brida de od oD L1 12 L3 L4 RT w wi
[INm] | acoplamiento | 0/-0.013 | 0.25 +0.51 #0.13
PASO A PASO 37M1470000 9.3 NEMA 34 12.7 73.02 130 31.75 9.91 2.03 5.6 86.6 69.6
PASO A PASO 37M3220000 1.2 60 8 38.1 151.8 20.6 7 1.6 4.5 60 47.14
+ FRENO 37M3230000 25 60 8 38.1 184.5 20.6 7 1.6 4.5 60 47.14
+ ENCODER 37M3430000 29 NEMA 34 12.7 73.02 156.5 31.75 9.9 2 5.6 86.6 69.6
37M3460000 5.5 NEMA 34 12.7 73.02 188.5 31.75 9.9 2 5.6 86.6 69.6
37M3450000 6.3 NEMA 34 127 73.02 188.5 31.75 9.9 2 5.6 86.6 69.6
37M3470000 9.3 NEMA 34 127 73.02 220.5 31.75 9.9 2 5.6 86.6 69.6
W3 ¥ 12 DIAGRAMA DE CABLEADO
L3 1
< ’J'_'I_‘ 9 ) A ORANGE
r—ﬂ—\ [0 -
& 5 I % X0 Ae—3
- BLUE
] |
(O] e (o s
= | 3 49"
& i < o~ 10
© - B R
w1 _|\_R w4
\\4 W5
Tipo de motor Cédigo del motor | Par motor |  Brida de od oD H L | L1 |12 |3 | L4 | R | W | W |W|W|W
[Nm] acoplamiento [0/-0.013| +0.025 min | 0.8 | 0.5 |+0.25|+0.25+0.5/0 +0.5 |£0.13| max | #0.5 | 0.5
PASO A PASO 37M5120000 1.2 NEMA 23 6.35 38.1 7 | 305(111.8/206| 5 | 1.5 | 45 | 56 |47.14| 26 | 39 | 56.9
+ FRENO
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L1

L2

L3

L4

ACTUADORES

- o
2 3 c &
&
(TN}
3 T
=
o
L
»
1923
O
o
I
—
|9
]
o
8
1 = cable del encoder protegido, longitud 280 mm =
2 = cable del freno, longitud 280 mm z
3 = cable del motor, longitud 280 mm S
. " . S
Tipo de motor Codigo del motor | Par motor |  Brida de od oD L L 12 L3 14 L5 L6 7 | RT | W | W <
[Nm] acoplamiento [0/-0.011| h7 *] +1 »
BRUSHLESS 37M2200000 0.64 60 14 50 | 446 | 695 | 30 6 3 55 58 | 55 | 60 | 495 8
(SANYO DENKI) 37M2220000 1.27 60 14 50 | 446 | 955 | 30 6 3 55 58 55 60 | 49.5 E
37M2330000 2.39 80 16 70 | 54.4 [107.3| 40 8 3 56 58 | 66 | 80 | 636 <
37M2540000 3.18 86 16 80 |59.55|137.1| 35 8 3 00 c 58 | 66 | 8 | 707 |
BRUSHLESS 37M4200000 0.64 60 14 50 | 44.6 | 97.5 | 30 6 3 55 56 58 | 55 | 60 | 49.5 (g
+ FRENO 37M4220000 1.27 60 14 50 | 44.6 |117.5] 30 6 3 55 59 58 | 55 | 60 | 49.5 o)
(SANYO DENKI) 37M4330000 2.39 80 16 70 | 54.4 | 143 | 40 8 3 55 56 58 | 66 | 80 | 634 6
37M4540000 3.18 86 16 80 | 59.55(162.95| 35 8 3 55 09 58 | 66 | 86 | 70.7 =
L3
4
‘ el
! S
I [s
1 ﬁ7
al
| LI 12
I
Tipo de motor Codigo del motor | Par motor | Brida de od oD H ] 12 L3 L4 RT W | WI | W3 | wWa
[Nm] acoplamiento [0/-0.011]0/-0.025| max | *0.3 | #0.2 | #0.2 | #0.2 | +0.2 | #0.25 | +0.2 | max | #0.2
BRUSHLESS 37M2200001 0.64 60 14 50 13 | 1055 | 30 7.5 3 519 60 | 495 | 25 40
(DELTA) 37M2220001 1.27 60 14 50 13 | 1307 | 30 7.5 3 55 60 | 495 | 30 40
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W3

L3
L4
-
S —— _
|
[ _ — a
I L J St
| |
———————
L1 L2
I
Tipo de motor Cédigo del motor | Par motor |  Brida de od oD H L1 12 L3 L4 RT W | WI | W3 | W4
[Nm] acoplamiento |0/-0.011]0/-0.025| max | +0.3 | #0.2 | +0.2 | #0.2 | +0.2 | #0.25 | +0.2 | max | #0.2
BRUSHLESS 37M4200001 0.64 60 14 50 13 | 1416 | 30 7.5 3 519 60 | 495 | 25 40
+ FRENO 37M4220001 1.27 60 14 50 13 | 1668 | 30 7.5 3 59 60 | 495 | 30 40
(DELTA)
L1
L3 L2
Wi L4
| ||
]
z - 4,' 8
=
S
| . 7_ 7 -
O
Tipo de motor Codigo del motor | Par motor | Brida de od oD L L1 12 L3 L4 RT w W1
[Nm] acoplamiento | 0/-0.013 | 0/-0.035
BRUSHLESS (DELTA) 37M2770000 9.55 130 24 110 113 187.5 55 11.5 6 9 130 102.53
BRUSHLESS 37M4770000 9.55 130 24 110 11 216 56 11.5 6 9 130 102.53
+ FRENO

(DELTA)
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